Hrvatska znanstvena bibliografija CROSBI
Dokument generiran: 21.05.2025. u 08:35
	



Pregled po CROSBI profilu: Dino Čakija (CROSBI Profil: 39481, ORCID: 0000-0003-0362-0275, OBAD: -355683)
	



[bookmark: _Toc1]Radovi u časopisima
[bookmark: _Toc2]Znanstveni i pregledni radovi


Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Kušić, Krešimir; Čakija, Dino
Variable Speed Limit and Ramp Metering for Mixed Traffic Flows: A Review and Open Questions.  // Applied Sciences-Basel, 11 (2021), 6; 2574, 26 doi:10.3390/app11062574 (međunarodna recenzija, pregledni rad, znanstveni)

Čakija, Dejan; Ban, Željko; Golub, Marin; Čakija, Dino
Optimizing physical protection system using domain experienced exploration method.  // Automatika, 61 (2020), 2;  207-218 doi:10.1080/00051144.2019.1698192 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)


[bookmark: _Toc3]Radovi u zbornicima skupova
[bookmark: _Toc4]Znanstveni radovi u zbornicima skupova


Majstorović, Željko; Miletić, Mladen; Čakija, Dino; Dusparić, Ivana; Ivanjko, Edouard; Carić, Tonči
Impact of the Connected Vehicles Penetration Rate on the Speed Transition Matrices Accuracy.  // Transportation Research Procedia Volume 64, Issue C / Petrović, Marjana ; Dovbischuk, Irina ; Cunha, André Luiz (ur.).
Šibenik, Hrvatska: Elsevier BV, 2022. str. 240-247 doi:10.1016/j.trpro.2022.09.029 (predavanje, recenziran, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Miletić, Mladen; Čakija, Dino; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard
Impact of Connected Vehicles on Learning based Adaptive Traffic Control Systems.  // Conference Proceedings - IEEE International Conference on Systems, Man and Cybernetics
Prag, Češka Republika: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), 2022. str. 3311-3316 doi:10.1109/smc53654.2022.9945071 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Ivanjko, Edouard
Traffic Flow Simulators with Connected and Autonomous Vehicles: A Short Review.  // Transformation of Transportation / Petrović, Marjana ; Novačko, Luka (ur.).
Cham: Springer, 2021. str. 15-30 doi:10.1007/978-3-030-66464-0_2 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Čakija, Dino; Assirati, Lucas; Ivanjko, Edouard; Luiz Cunha, André
Autonomous Intersection Management: A Short Review.  // Proceedings of ELMAR-2019 / Muštra, Mario ; Vuković, Josip ; Zovko-Cihlar, Branka (ur.).
Zagreb: Fakultet elektrotehnike i računarstva Sveučilišta u Zagrebu, 2019. str. 21-26 doi:10.1109/ELMAR.2019.8918864 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)


[bookmark: _Toc5]Sažeci sa skupova
[bookmark: _Toc6]Druga sudjelovanja na skupovima


Ivanjko, Edouard; Gregurić, Martin; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Miletić, Mladen; Vrbanić, Filip; Majstorović, Željko
Agent-based Urban Traffic Control.  // 6th Int'l Workshop on Data Science (IWDS 2021)
Zagreb, Hrvatska, 2021. str. 1-3. (https://www.bib.irb.hr:8443/1159763) (predavanje, međunarodna recenzija, prošireni sažetak, ostalo)


[bookmark: _Toc7]Prošireni sažeci u zbornicima i časopisima


Ivanjko, Edouard; Gregurić, Martin; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Miletić, Miletić; Vrbanić, Filip
Machine Learning in Urban Traffic Control.  // Fifth International Workshop on Data Science
Zagreb, Hrvatska, 2020. str. 51-54. (https://www.bib.irb.hr:8443/1155815) (poster, međunarodna recenzija, prošireni sažetak, znanstveni)


[bookmark: _Toc8]Ocjenski radovi
[bookmark: _Toc9]Diplomski radovi (uključujući i diplomske radove starog programa)


Jurić, Kristijan
Pregled upravljačkih sustava autonomnih vozila., 2019., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet prometnih znanosti / Zavod za inteligentne transportne sustave, Zagreb

Čakija, Dino
Izgradnja lokalne vjerojatnosne karte zauzeća prostora na temelju ultrazvučnih senzora., 2003., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike i računarstva, Zagreb. (https://www.bib.irb.hr:8443/139523)

____________________

Broj zapisa: 10
Izvezeno sa https://www.bib.irb.hr:8443/pretraga/?operators%3Dand%7C39481%7Ctext%7Cprofile
Stranica /
