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Hering, Džuliano
Mehanizam za sigurnu komunikaciju robota na računalnoj mreži., 2022., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Požgaj, Mislav
Pronalaženje i označavanje kontura objektima na slici., 2022., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Škifić, Niko
Postolje afektivne robotske glave., 2022., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lovrić, Irena
Klasifikator pojačanja gradijenta kod procjene mogućnosti preživljavanja putnika na Titaniku., 2022., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Kukurin, Luka
Koncept povezivanja virtualnog modela robota s robotom u sklopu stvarne okoline., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Posavec, Karlo
Vizijski sustav za identifikaciju osobe temeljen na analizi karakterističnih točaka lica., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Horvat, Nikolai Ivan
Web aplikacija za nadgledanje prostora temeljena na umjetnoj inteligenciji., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Jurendić, Domagoj
Sustav za automatsko zavarivanje matica u sklopu postojećeg postava., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Tišljar, Ivan
Koncepti Interneta stvari kod ostvarivanja vizije pametnog laboratorija., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Trgovac, Patrick
Robotski insekt sa šest nogu., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Rubes, Filip
Izrada web aplikacije za oglašavanje poslova strojarske struke koristeći MERN., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Tirić, Ivan
Upravljanje sigurnošću kod implementacije programskih rješenja u računalnom oblaku., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Radić, Ivan
Izrada trodimenzionalnog modela laboratorija., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Listeš, Lovre
Robotski crtač za ispis fotografija u vertikalnoj ravnini., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lončar, Sven
Upravljanje IP PTZ kamerom temeljeno na semantičkim mrežnim usluga za praćenje promjena u sceni., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Klepo, David
Automatizirana sortirnica za lješnjake., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bakula, Slaven
Mehanizam za usmjeravanje pogleda virtualnog agenta temeljem zvučnog i vizualnog ulaza., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bračun, Juraj
Identifikacija osobe temeljena na TensorFlow biblioteci za strojno učenje., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Radić, Ivan
Upravljanje protočnom sušarom pomoću neuronske mreže., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bračun, Juraj
Programska aplikacija za otkrivanje značajki na licu., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Batinović, Daria
Programska aplikacija za detekciju objekata temeljem boje i oblika., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Fanjek, Ivan
Prepoznavanje emocija iz govora temeljem akustičkih značajki primjenom metodologije neuronskih mreža., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Major, Krešimir
Programska aplikacija za prepoznavanje ljudskih aktivnosti., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Starčević, Ivana
3D model lica virtualnog animiranog softverskog agenta., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lovreković, Lora
Primjena evaluacijskih tehnika na primjeru konvolucijske neuronske mreže., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Vlahović, Stjepan
Automatizirana optička analiza procesa razvoja tiskanih pločica., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Stepinac, Anamarija
Programska aplikacija za praćenje loptice temeljena na metodologiji strojnog vida., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Keretić, Damian
Idejno rješenje za unapređenje postojećeg postava montaže protupožarnih aparata., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Milić, Ana
Automatiziranje razvojnih procesa unutar BIM programske podrške., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Zakarija, Jura
Izrada web aplikacije za oglašavanje nekretnina koristeći MVC obrazac softverske arhitekture., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Njirić, Ana
Procjena modela za otkrivanja objekata korištenjem matrice konfuzije te srednje prosječne preciznosti (mAP)., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Tišljar, Ivan
Programska aplikacija za upravljanje pametnim domom., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Posavec, Karlo
Programska aplikacija za detekciju maski na licu., 2021., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Vukoje, Antonija
Robotska interakcija pogonjena kontekstom., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Skočić, Lovre
Vizualizacija informacija u procesu zaključivanja afektivnog robota., 2021., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Milić, Ana
Uporaba BIM metodologije kod razvoja projektnih rješenja., 2020., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Novak, Vlatko
Primjena grafova znanja temeljena na Wikidata repozitoriju., 2020., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Vugić, Martin
Tehnike dubokog učenja primjenjene kod analize prijetnji od korona virusa., 2020., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Vlahović, Stjepan
Vizualizacija rada konvolucijske neuronske mreže., 2020., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Paić, Mate
Programska aplikacija za pretvaranje govora u tekst., 2020., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Matijašević, Mario
Afektivna robotska glava koja imitira izražaje lica osobe u interakciji., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Malnar, Alan
Programska aplikacija za prepoznavanje emocija iz govora., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Paradžik, Ivan
Robotski manipulator za ispisivanje fotografija., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Koren, Leon
Mehanizam za zakretanje robotske glave koji reagira na zvučne podražaje., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Kušić, Kristina
Klasifikacija pokretnih korisničkih profila telekomunikacijske mreže metodologijom strojnog učenja., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Korade, Dinko
Zaključivanje afektivnog virtualnog agenta temeljeno na višemodalnoj interakciji., 2020., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Rastović, Mirko
Sinkronizirano upravljanje IP PTZ kamerom temeljeno na semantičkim mrežnim uslugama., 2017., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Stipančić, Tomislav
Rukovanje predmetima rada u neuređenoj okolini primjenom vizijskog sustava., 2006., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb
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