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UŠTEDA ENERGIJE MIKROKONTROLERA., 2019., diplomski rad, preddiplomski, FESB, split doi:https://radovi.fesb.unist.hr

Bralić, Mateo
SUSTAV LOKALNE AUTOMATIZACIJE I DALJINSKOG UPRAVLJANJA CRPNOM STANICOM., 2019., diplomski rad, diplomski, FESB, split doi:https://radovi.fesb.unist.hr

Nižić, Ivan
KOMUNIKACIJA AMBIJENTALNOG SENZORA AUTOMOBILA PREKO CAN SABIRNICE., 2019., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103413)

Radić, Jelena
PAMETNA OGRLICA ZA PSE., 2019., diplomski rad, preddiplomski, FESB, split doi:https://radovi.fesb.unist.hr

Zrno, Mario
UREĐAJ ZA ANALIZU SIGURNOSTI PJEŠAKA NA PJEŠAČKOM PRIJELAZU., 2019., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103415)

Olujić, Josip
PAMETNA VAGA ZA KOŠNICU., 2018., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103402)

Huljev, Ivan
UPRAVLJANJE BESPILOTNOM LETJELICOM PUTEM RAČUNALA., 2018., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103398)

Sarić, Dujo
UPRAVLJANJE KUĆANSKIM APARATIMA PUTEM MREŽNOG INFRACRVENOG UPRAVLJAČA., 2018., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103389)

Granić, Pero
SUSTAV ZA TESTIRANJE SVOJSTAVA BATERIJA., 2018., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1102846)

Tokić, Stipe
SUSTAV ZA REGULACIJU TEMPERATURE POGONSKOG SUSTAVA BESPILOTNOG PLOVILA., 2018., diplomski rad, diplomski, FESB, split. (https://www.bib.irb.hr:8443/1103407)

Jukić, Jelena
SUSTAV ZA POMOĆ PRI ANALIZI KVALITETE POŠTANSKOG PRIJEVOZA., 2017., diplomski rad, diplomski, FESB, split

Marko Goreta
Sustav za nadzor i dojavu zauzetosti parkirnog prostora., 2016., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split, Hrvatska. (https://www.bib.irb.hr:8443/834553)

Car, Dino
Daljinsko upravljanje maketom brodice., 2015., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Splt. (https://www.bib.irb.hr:8443/776579)

Filipović, Tino
Daljinsko upravljanje i dijagnostika fluoroscentnih rasvjetnih tijela., 2015., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Splt. (https://www.bib.irb.hr:8443/774505)

Lovrić, Marko
Trodimenzionalna rekonstrukcija terena pomoću bespilotne letjelice., 2015., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split. (https://www.bib.irb.hr:8443/778432)

Stančić, Ivo
Stabilnost pri uspravnom stajanju., 2006., diplomski rad, FAKULTET ELEKTROTEHNIKE, STROJARSTVA I BRODOGRADNJE, Split
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