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Mazalin, Mate
Senzori taktilne okoline., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Oreč, Josip
Generator impulsa., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Rajković, Tomislav
Stabilnost sustava u parametarskoj ravnini., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Goreta, Jurica
Računalom upravljana vertikalna prometna signalizacija., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodigradnje, Split

Batina, Marin
Algebarski kriteriji stabilnosti - MATLAB algoritam., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Ivić, Slaven
Utjecaj serijske i paralelne kompenzacije na karakteristike regulacijskih sustava., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Dodig, Ivan
M i alfa kružnice, Nicholsov dijagram., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Zujić, Maja
Analiza općenitog sustava drugog reda., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Subašić, Elis
Simetrični izvor napajanja., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Gujaničić, Goran
Generator valnih oblika., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Mandalinić, Jurica
Regulatori., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Lobrović, Antun
Analiza sustava drugog reda u faznoj ravnini., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Nižetić, Božidar
VISSIM model sustava za proizvodnju tople vode i vodene pare., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Grubšić, Hrvoje
Simulink simulacija nelinearnih sustava., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Magaš, Krešimir
Binarni-dekadski i dekadsko-binarni pretvarač., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Gugić, Nino
Sustav za pozicioniranje., 2005., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Mijota, Ivan
Računalom upravljana digitalna brava., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Kružičević, Branko
Kinematika sfernog manipulatora., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Perković, Vladimir
Planiranje putanje robotskog manipulatora., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Dlaka, Goran
Relejni regulacijski sustavi., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Milina, Nikola
Elektronički pulsmetar., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Jakus, Lada
VISSIM simulacija kemijskih procesa., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Markov, Joško
Proračun optimalnih parametara sustava drugog reda., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Šoša, Grgica
Sklop za testiranje mrežnog kabela., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Jelinčić, Andrija
Stabilnost nelinearnih sustava., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Petrina, Ivica
Sklop za upravljanje bipolarnim koračajnim motorom., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Jakšić, Dino
Elektronički metronim., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Salapić, Ivana
Primjena PLC-a na utovar i istovar sipine., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Škarica, Mario
Automatski svjetlosni prekidač., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Dukić, Šime
D/A pretvornik., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Musić, Josip
Neparametarsko modeliranje pozadine., 2004., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Markotić, Darijan
Identifikacija i analiza sustava za pozicioniranje., 2003., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Mihovilović, Antonio
Senzori u robotici., 2003., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Despalatović, Duje
Simulacija vremenskog zakašnjenja., 2003., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Jurić, Ivan
Analiza sustava za pozicioniranje sa nadodanim nelinearnim elementom., 2003., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Pavić, Ivica
Labotratorijski model sustava drugog reda., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Živković, Mladen
Stabilizirani ispravljač +/- 15 V., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Radnić, Hrvoje
Regulacija snage grijača., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Kulazo, Ivan
EWB model PID regulatora., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Parat, Daniela
Direktna i inverzna kinematika robotskog manipulatora., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Vlaić, Miro
Upozoravajuća prometna signalizacija., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Kožul, Robert
Laboratorijski model sustava prvog reda., 2002., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split

Budimir, Boris
Generator govornih uzoraka., 2001., diplomski rad, Fakultet elektrotehnike, strojarstva i brodogradnje, Split
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