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Zagreb: Hrvatska akademska i istraživačka mreža – CARNet, 2006. (predavanje, domaća recenzija, cjeloviti rad (in extenso), stručni)

Kunica, Zoran; Vranješ, Božo; Zorc, Davor; Jerbić, Bojan
A Framework for Laboratory Modelling of Intelligent Production Processes.  // Annals of DAAAM for 2004 & Proc. of the 15th International DAAAM Symposium / Katalinic, Branko (ur.).
Beč: DAAAM International Vienna, 2004. (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), stručni)

Math, Miljenko; Jerbić, Bojan; Mahović, Sanjin
Contribution of finite element analysis approach to backward extrusion.  // Proceedings of 6th international Conference on Technology of Plasticity, / Geuger, Manfred (ur.).
Nürnberg: SpringerVverlag, 1999. str. 681-684 (poster, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), stručni)

Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan; Kunica, Zoran
Study of Automatic Assembly for Connectors.  // Proceedings of 13th Conference BIAM 96 / Vranješ, Božo (ur.).
Zagreb: KOREMA, 1996. str. B33-B37 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), stručni)


[bookmark: _Toc14]Drugi radovi u zbornicima skupova


Turković, Marija; Švaco, Marko; Jerbić, Bojan
Intelligent Algorithms for Non-parametric Robot Calibration:.  // Proceedings of the International Conference on Robotics, Computer Vision and Intelligent Systems / Péter, Galambos ; Kurosh, Madani (ur.).
Budimpešta: SCITEPRESS, 2020. str. 51-58 doi:10.5220/0010176900510058 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), ostalo)

Stipančić, Tomislav; Rosenberg, Duška; Jerbić , Bojan
Computation approach for realisation of context-aware robot.  // 8th CONFERENCE ON INFORMATION AND GRAPHIC ARTS TECHNOLOGY / Urbas Raša, Pušnik Nace (ur.).
Ljubljana: Sveučilište u Ljubljani, 2018. str. 21-26. (https://www.bib.irb.hr:8443/944378) (pozvano predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), ostalo)

Jerbić, Bojan
Mediji i znanost (i obrazovanje).  // Mediji i znanost / Lučić, Ivo ; Rudež, Tanja (ur.).
Zagreb: PressData, HRT, 2011. str. 77-79 (pozvano predavanje, cjeloviti rad (in extenso), ostalo)
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Vidaković, Josip; Jerbić, Bojan; Šuligoj, Filip; Švaco, Marko; Šekoranja, Bojan
SIMULATION FOR ROBOTIC STEREOTACTIC NEUROSURGERY.  // Fifth Croatian Computer Vision Workshop - abstract book / Lončarić, Sven ; Cupec, Robert (ur.).
Zagreb: University of Zagreb, Croatia ; Josip Juraj Strossmayer University of Osijek, Croatia, 2016. str. 19-19 (poster, sažetak, znanstveni)

Stipančić, Tomislav; Rosenberg, Duška; Nishida, Toyoaki; Jerbić, Bojan
Context driven model for simulating human perception - a design perspective.  // Poster Abstracts, Design Computing and Cognition’16 / Gero, John (ur.).
Evanston (IL), Sjedinjene Američke Države; Chicago (IL), Sjedinjene Američke Države, 2016. str. 69-70. (https://www.bib.irb.hr:8443/824924) (poster, međunarodna recenzija, sažetak, znanstveni)

Jerbić, Bojan; Stipančić, Tomislav; Švaco, Marko; Šekoranja Bojan; Ćurković, Petar
Autonomous Robot Applications at Laboratory for Manufacturing and Assembly Systems Planning.  // First Croatian Computer Vision Workshop Abstract Book / Lončarić, Sven (ur.).
Zagreb: Fakultet elektrotehnike i računarstva Sveučilišta u Zagrebu, 2012. (poster, međunarodna recenzija, sažetak, stručni)

Ćurković, Petar; Jerbić, Bojan; Stipančić, Tomislav
Swarm based appraoch to path planning using Honey Bees Mating Algorithm and ART neural architecture.  // The 4th International Conference Mechatronic Systems and Materials / Gosiewwski, Zdislaw ; Kulesa, Zbigniew (ur.).
Bialystok: Bialystok Technical University, 2008. str. 35-36 (predavanje, međunarodna recenzija, sažetak, znanstveni)

Math, Miljenko; Mahović, Sanjin; Jerbić, Bojan
Finite Element Approach study to backward Extrusion of Diving Container.  // 3rd SHM 98, Symposium of Croatian Metallurgists , Croatian Metallurgical Society / Croatian Metallurgical Society (ur.).
Šibenik: Sveučilišna tiskara, 1998. (predavanje, međunarodna recenzija, sažetak, znanstveni)


[bookmark: _Toc17]Druga sudjelovanja na skupovima


Stipančić, Tomislav; Jerbić, Bojan
System Self-adaptation using Active Sensing Paradigm.  // Research advancement for sustainable society
Zagreb, Hrvatska, 2009. (predavanje, sažetak, ostalo)

Šercer, Mladen; Jerbić, Bojan; Filetin, Tomislav
Brza izrada prototipova i alata.  // Suvremene proizvodne tehnologije i materijali
Zagreb: Hrvatska akademija znanosti i umjetnosti, Znanstveno vijeće za tehnološki razvoj, 2007. (predavanje, pp prezentacija, stručni)

Kunica, Zoran; Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan
Development of the Laboratory for Intelligent Production Systems.  // 2004 ASME International Mechanical Engineering Congress and RD&D Expo
Anaheim (CA), Sjedinjene Američke Države, 2004. (predavanje, međunarodna recenzija, neobjavljeni rad, stručni)

Crneković, Mladen; Jerbić, Bojan; Sučević, Mladen
PIONEER 2 MOBILE ROBOT, FEATURES AND LIMITS.  // Computer Integrated Manufacturing and High Speed Machining / Cebalo, Roko ; Shulz, Herbert (ur.).
Zagreb: Hrvatska udruga proizvodnog strojarstva (HUPS), 2003. str. III1-III9 (poster, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), pregledni)
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[bookmark: _Toc19]Doktorske disertacije


Šuligoj, Filip
SPATIAL PATIENT REGISTRATION IN ROBOTIC NEUROSURGERY., 2018., doktorska disertacija, Strojarstva i brodogradnje, Zagreb doi:10.13140/RG.2.2.15823.74402

Švaco, Marko
Planiranje robotskog djelovanja zasnovano na tumačenju prostornih struktura., 2015., doktorska disertacija, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Stipančić, Tomislav
Spoznajni model upravljanja grupom industrijskih robota., 2013., doktorska disertacija, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Ćurković, Petar
Evolutivni algoritam za upravljanje višeagentskim robotskim sustavom., 2010., doktorska disertacija, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb. (https://www.bib.irb.hr:8443/495142)


[bookmark: _Toc20]Magistarski radovi


Grolinger, Katarina
Robotska montaža u nesređenoj radnoj okolini., magistarski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Hrman, Miljenko
Autonomna robotska montaža primjenom strojnog vida., 2002., magistarski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb. (https://www.bib.irb.hr:8443/116789)


[bookmark: _Toc21]Diplomski radovi (uključujući i diplomske radove starog programa)


Jakšić, Tomislav
Dinamičko rukovanje predmetima rada na pokretnoj traci., 2014., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Horvat, Ivana
Prostorna lokalizacija objekta korištenjem metode triangulacije., 2013., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lukić, Ingrid
Osnovni algoritam optimiranja mravljom kolonijom., 2013., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Starčević, Dejan
Sustav za donošenje odluka temeljen na ontologijama., 2013., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Antić, Goran
Korisničko sučelje za upravljanje industrijskim robotom., 2013., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šarić, Ante
Upravljački model za usklađeno kretanje dva industrijska robota., 2013., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Hlupić, Slavko
Simulacija rada robotskog sustava u programskom okružju openrave., 2013., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Radić, Tomislav
Upravljanje robotom pomoću iPad uređaja., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bučević, Ante
Vođenje robota pokazivanjem., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Demetlika, Andrea
Planiranje kretanja dvaju autonomnih robota koji dijele radni prostor., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Drobilo, Luka
Unaprijeđivanje apsolutne točnosti robotske ruke., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Pinđak, Mario
Nadzor i upravljanje tehničkim sustavom pomoću mobilne web aplikacije., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Polgar, Matija
Razvoj programske podrške za prepoznavanje više objekata vizijskim sustavom., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Radeljić, Matija
Rukovanje predmetima rada u pokretu., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Sumić, Luka
Konstrukcija postolja dvoručnog robotskog sustava za primjenu u neurokirurgiji., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Tomašić, Tomislav
Višedimenzionalni vizijski sustav za izbjegavanje kolizije., 2012., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Orsag, Luka
Vizualno prepoznavanje i praćenje objekata., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Klisović, Nikola
Glasovno upravljanje robotom., 2011., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Dubić, Krunoslav
Planiranje istovremenog kretanja dvaju robota s preklapajućim radnim prostorom., 2011., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Gajski, Matija
Višeagentno programiranje robota., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Ranogajec, Andrija
Predstavljanje znanja pomoću ontologije., 2011., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Paskutini, Bruno
Manipulator za povezivanje transportnih sustava., 2011., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Marić, Robert
Oblikovanje robotske stanice za rezanje čeličnih profila., 2011., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Ucović, Viktor
Oblikovanje četveroprste hvataljke za pouzdano izuzimanje izradka., 2010., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šaban, Matija
Automatska montaža potisniika u grebenastoj sklopki., 2010., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Petrović, Marija
Usmjeravanje objekata na montažnoj liniji primjenom strojnog vida., 2010., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Paskutini, Bruno
Oblikovanje robotske stanice za pohranu dijelova., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Kukolja, Vlatko
Robotska montaža osovine termoregulatora., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Horvat, Ivana
Robotski vid za 3D lokalizaciju predmeta rada., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Radeljić, Matija
Oblikovanje radne stanice za montažu rotora termoregulatora., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bučević, Ante
Kontrola kvalitete štapnog regulatora vizijskim sustavom., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Krpan, Mladen
Pakiranje zidne priključnice., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Petranović, Matija
Sonyjeva analiza sklopivosti., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Zoković, Marko
Primjena DVT kamere za lociranje predmeta rada., 2010., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šekoranja, Bojan
Primjena pokretnog vizijskog sustava u robotskoj montaži., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Relota, Hrvoje
Povezivanje vizijskog sustava s upravljačkim sklopom., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Sarić, Domagoj
Kreiranje virtualnog modela montažnog sustava., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Kovačić, Saša
Primjena senzora momenta i sile na robotu LR Mate 200iC., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Cizelj, Igor
Neizrazito analitičko upravljanje mobilnim robotom u nepoznatoj okolini pomoću metode potencijalnih polja., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Švaco, Marko
Višeagentno upravljanje programskim jezikom KAREL., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šuligoj, Filip
Sinkrono upravljanje dvoručnim robotom., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Polgar, Matija
Rekonstrukcija automatskog transportnog sustava., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bator, Damjan
Robotska stanica za umetanje krivuljne osovinice., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Hiti, Emil
Adaptivno ponašanje robota temeljeno na strujnom opterećenju servomotora., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Baljak, Tomislav
Procjena kretanja predmeta rada vizijskim sustavom., 2009., diplomski rad, diplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Klisović, Nikola
Upravljanje vizijskim sustavom pomoću TCP/IP protokola., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Sarić, Domagoj
Oblikovanje automatske stanice za montažu poklopca termoregulatora., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Zoković, Marko
Upravljački program dvoosnog manipulatora., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Ucović, Viktor
Primjena vizijskog sustava za klasifikaciju dijelova., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šuligoj, Filip
Stereovizijski sustav i metoda triangulacije., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šekoranja, Bojan
Računalni program za minimizaciju logičkih jednadžbi., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Šaban, Matija
Razvoj manipulatora s okretnom rukom., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Sumić, Luka
Oblikovanje dvoručne robotske stanice., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Kovačić, Saša
Prepoznavanje uzoraka metodom segmentacije., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Hiti, Emil
Primjena vizijskog sustava za ocjenu ispravnosti predmeta rada., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Cizelj, Igor
Upravljanje mobilnim robotom u interakciji s predmetom rada., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bator, Damjan
Automatska stanica za montažu poklopca termoregulatora., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Baljak, Tomislav
Automatska stanica za montažu PVC profila vijčanjem., 2008., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Barač, Jadran
Upravljanje robotom primjenom genetskih algoritama., 2007., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Stipančić, Tomislav
Rukovanje predmetima rada u neuređenoj okolini primjenom vizijskog sustava., 2006., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lujak, Marin
Učenje ponašanja mobilnog robota u nepoznatoj okolini., 2006., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Mance, Ivan
Primjena baze podataka u informatizaciji zaštite na radu u tvornici Zvijezda d.d.., 2005., diplomski rad, Stručni studij, Zagreb. (https://www.bib.irb.hr:8443/254305)

Grubešić, Romana
Vizualizacija rada automatskog montažnog sustava., 2005., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Pugelnik, Viktor
Rekonstrukcija automatske stanice za rukovanje materijalom., 2003., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Baljak, Nenad
Upravljanje mobilnim robotom u nepoznatoj okolini., 2003., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Bagarić, Josip
Oblikovanje robotske ruke za mobilni robot., 2003., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Taradi, Josip
Primjena računala u vođenju poslova zaštite na radu i zaštite od požara., 2000., diplomski rad, Visoka škola za sigurnost na radu s pravom javnosti, Zagreb

Lončar, Želimir
Oblikovanje fleksibilnog montažnog sustava za sklapanje porodice sličnih konektora., 1999., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb

Lončar, Želimir
Oblikovanje fleksibilnog montažnog sustava za sklapanje porodice sličnih konektora., 1999., diplomski rad, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagreb
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Šuligoj, Filip; Šekoranja, Bojan; Švaco, Marko; Jerbić, Bojan
Object Tracking with a Multiagent Robot System and a Stereo Vision Camera., 2014. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Čovo, Petar; Biočina, Bojan; Jerbić, Bojan; Udiljak, Toma; Goja, Željko; Ćurković, Petar; Staroveški, Tomislav; Obrovac, Karlo
Prototip robotskog sustava za asistiranje u kirurgiji., 2010. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Semenski, Damir; Jerbić, Bojan
MEHANIČKI PRORAČUN KUĆIŠTA TRANSFORMATORA ZA VLAK., 2008. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Bakić, Ante
ANALIZA STATIČKE ČVRSTOĆE I STABILNOSTI STUPA CRS 300., 2005. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Semenski, Damir; Jerbić, Bojan; Bakić, Ante; Vučković, Krešimir
Proračun konstrukcijskih elemenata transformatora., 2004. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Hrman, Miljenko; Bakić, Ante
Dopunska analiza statičke čvrstoće reflektorskih stupova Zračne luke Zagreb d.o.o.., 2004. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Hrman, Miljenko; Bakić, Ante
Analiza statičke čvrstoće reflektorskih stupova Zračne luke Zagreb d.o.o.., 2003. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Hrman, Miljenko; Bakić, Ante
Analiza statičkog opterećenja i utjecaja korozijskih oštećenja na statičku čvrstoću stupova., 2002. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Hrman, Miljenko; Bakić, Ante
Analiza statičkog opterećenja i utjecaja korozijskih oštećenja na statičku čvrstoću stupova., 2002. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Jerbić, Bojan; Semenski, Damir; Hrman, Miljenko; Bakić, Ante
Studija mehanizma za odgođenu aktivaciju., 2002. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Vranješ, Božo; Kunica, Zoran; Jerbić, Bojan
Trenutak spoznaje - Industrijska montaža., 2001. (podatak o recenziji nije dostupan, popularni rad).

Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan; Kunica, Zoran
Inteligentno strojno sklapanje., 2000. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan; Kunica, Zoran; Pezer, Robert
BIT - Inteligentno strojno sklapanje., 2000. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Jerbić, Bojan; Pezer, Robert
BIT - Primjena računala u strojarstvu., 1999. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Jerbić, Bojan; Crneković, Mladen; Novaković, Branko; Pezer, Robert
BIT - Inteligentna robotika., 1999. (podatak o recenziji nije dostupan, ostalo).

Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan; Kunica, Zoran; Grolinger, Katarina
Studija proizvodnog procesa izrade limenih proizvoda., 1997. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Vranješ, Božo; Jerbić, Bojan; Kunica, Zoran; Vrtodušić, Dražen; Grolinger, Katarina
Od ideje o proizvodu do njegovoga sklapanja... umjetnom inteligencijom., 1996. (podatak o recenziji nije dostupan, izložba).
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