Hrvatska znanstvena bibliografija CROSBI
Dokument generiran: 14.05.2025. u 14:29
	



Pregled po CROSBI profilu: Filip Vrbanić (CROSBI Profil: 37197, MBZ: 387366, ORCID: 0000-0003-4550-6681)
	



[bookmark: _Toc1]Radovi u časopisima
[bookmark: _Toc2]Znanstveni i pregledni radovi


Vrbanić, Filip; Tišljarić, Leo; Majstorović, Željko; Ivanjko, Edouard
Reinforcement Learning-Based Dynamic Zone Placement Variable Speed Limit Control for Mixed Traffic Flows Using Speed Transition Matrices for State Estimation.  // Machines, 11 (2023), 4; 11040479, 15 doi:10.3390/machines11040479 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)

Gregurić, Martin; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard
Towards the spatial analysis of motorway safety in the connected environment by using explainable deep learning.  // Knowledge-based systems, 1 (2023), 110523, 17 doi:10.1016/j.knosys.2023.110523 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)

Vrbanić, Filip; Miletić, Mladen; Tišljarić, Leo; Ivanjko, Edouard
Influence of Variable Speed Limit Control on Fuel and Electric Energy Consumption, and Exhaust Gas Emissions in Mixed Traffic Flows.  // Sustainability, 14 (2022), 2; 932, 20 doi:10.3390/su14020932 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)

Miloš, Josip; Hršak, Patrik; Topić, Nikola; Jakšić, Leon; Kušić, Krešimir; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard
Influence of Spatial Placement of Variable Speed Limit Zones on Urban Motorway Traffic Control.  // Promet - Traffic&Transportation, 34 (2022), 4;  511-522 doi:10.7307/ptt.v34i4.4073 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)

Tišljarić, Leo; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Carić, Tonči
Motorway Bottleneck Probability Estimation in Connected Vehicles Environment Using Speed Transition Matrices.  // Sensors, 22 (2022), 7; 2807, 20 doi:10.3390/s22072807 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)

Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Kušić, Krešimir; Čakija, Dino
Variable Speed Limit and Ramp Metering for Mixed Traffic Flows: A Review and Open Questions.  // Applied Sciences-Basel, 11 (2021), 6; 2574, 26 doi:10.3390/app11062574 (međunarodna recenzija, pregledni rad, znanstveni)

Kušić, Krešimir; Ivanjko, Edouard; Vrbanić, Filip; Gregurić, Martin; Dusparic, Ivana
Spatial-Temporal Traffic Flow Control on Motorways Using Distributed Multi-Agent Reinforcement Learning.  // Mathematics, 9 (2021), 23; 3081, 28 doi:10.3390/math9233081 (međunarodna recenzija, članak, znanstveni)


[bookmark: _Toc3]Radovi u zbornicima skupova
[bookmark: _Toc4]Znanstveni radovi u zbornicima skupova


Babić, Lidija; Tišljarić, Leo; Vrbanić, Filip; Novačko, Luka
Autonomous Vehicles Parameter Influence on Mixed Traffic Flow on a Motorway: A Simulation Approach.  // International Scientific Conference "The Science and Development of Transport - Znanost i razvitak prometa - ZIRP 2022" / Petrović, Marjana ; Dovbischuk, Irina ; Cunha, André Luiz (ur.).
Šibenik, Hrvatska: Elsevier BV, 2022. str. 149-156 doi:10.1016/j.trpro.2022.09.018 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Tišljarić, Leo; Majstorović, Željko; Ivanjko, Edouard
Reinforcement Learning Based Variable Speed Limit Control for Mixed Traffic Flows Using Speed Transition Matrices for State Estimation.  // 2022 30th Mediterranean Conference on Control and Automation (MED)
Atena, Grčka: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), 2022. str. 1093-1098 doi:10.1109/med54222.2022.9837279 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Miletić, Mladen; Čakija, Dino; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard
Impact of Connected Vehicles on Learning based Adaptive Traffic Control Systems.  // Conference Proceedings - IEEE International Conference on Systems, Man and Cybernetics
Prag, Češka Republika: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), 2022. str. 3311-3316 doi:10.1109/smc53654.2022.9945071 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Gašpar, Slaven
Virtual Reality and Transport: A Short Review.  // Proceedings of the 33rd Internationa Scienfififc Conference Central European Conference on Information and Intelligent Systems CECIIS2022 / Vrček, Neven ; Guàrdia, Lourdes ; Grđ, Petra (ur.).
Varaždin: Nina Begičević Ređep, Faculty of Organization and Informatics, University of Zagreb, Croatia, 2022. str. 457-461 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Kušić, Krešimir; Ivanjko, Edouard; Vrbanić, Filip; Gregurić, Martin; Dusparic, Ivana
Dynamic Variable Speed Limit Zones Allocation Using Distributed Multi-Agent Reinforcement Learning.  // 2021 IEEE International Intelligent Transportation Systems Conference
Indianapolis (IN), Sjedinjene Američke Države: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), 2021. str. 3238-3245 doi:10.1109/itsc48978.2021.9564739 (predavanje, recenziran, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Mandžuka, Sadko; Miletić, Mladen
Reinforcement Learning Based Variable Speed Limit Control for Mixed Traffic Flows.  // Proceedings of 2021 29th Mediterranean Conference on Control and Automation (MED)
Apulija, Italija: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), 2021. str. 560-565 doi:10.1109/MED51440.2021.9480215 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Ivanjko, Edouard
Traffic Flow Simulators with Connected and Autonomous Vehicles: A Short Review.  // Transformation of Transportation / Petrović, Marjana ; Novačko, Luka (ur.).
Cham: Springer, 2021. str. 15-30 doi:10.1007/978-3-030-66464-0_2 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Vrbanić, Filip; Miletić, Mladen; Ivanjko, Edouard; Majstorović, Željko
Creating representative urban motorway traffic scenarios: initial observations.  // Proceedings of ELMAR-2021 / Muštra, Mario ; Vuković, Josip ; Zovko-Cihlar, Branka (ur.).
Zagreb: Croatian Society Electronics in Marine - ELMAR, 2021. str. 183-188 doi:10.1109/ELMAR52657.2021.9550867 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Gregurić, Martin; Kušić, Krešimir; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard
Variable Speed Limit Control Based on Deep Reinforcement Learning: A Possible Implementation.  // Proceedings of ELMAR-2020 / Muštra, Mario ; Vuković, Vuković ; Zovko-Cihlar, Branka (ur.).
Zagreb, 2020. str. 67-72 doi:10.1109/ELMAR49956.2020.9219031 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)


[bookmark: _Toc5]Sažeci sa skupova
[bookmark: _Toc6]Druga sudjelovanja na skupovima


Ivanjko, Edouard; Gregurić, Martin; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Miletić, Mladen; Vrbanić, Filip; Majstorović, Željko
Agent-based Urban Traffic Control.  // 6th Int'l Workshop on Data Science (IWDS 2021)
Zagreb, Hrvatska, 2021. str. 1-3. (https://www.bib.irb.hr:8443/index.php/1159763) (predavanje, međunarodna recenzija, prošireni sažetak, ostalo)

Tišljarić, Leo; Vrbanić, Filip; Ivanjko, Edouard; Carić, Tonči
Motorway Bottleneck Detection Using Speed Transition Matrices.  // 6th Int'l Workshop on Data Science (IWDS 2021)
Zagreb, Hrvatska, 2021. str. 1-3. (https://www.bib.irb.hr:8443/index.php/1159648) (predavanje, međunarodna recenzija, prošireni sažetak, znanstveni)


[bookmark: _Toc7]Prošireni sažeci u zbornicima i časopisima


Ivanjko, Edouard; Gregurić, Martin; Čakija, Dino; Kušić, Krešimir; Miletić, Miletić; Vrbanić, Filip
Machine Learning in Urban Traffic Control.  // Fifth International Workshop on Data Science
Zagreb, Hrvatska, 2020. str. 51-54. (https://www.bib.irb.hr:8443/index.php/1155815) (poster, međunarodna recenzija, prošireni sažetak, znanstveni)


[bookmark: _Toc8]Ocjenski radovi
[bookmark: _Toc9]Diplomski radovi (uključujući i diplomske radove starog programa)


Topić, Nikola
Utjecaj duljine zone promjenjivog ograničenja brzine i zone ubrzanja na protočnost prometa gradskih autocesta., 2022., diplomski rad, preddiplomski, Fakultet prometnih znanosti / Zavod za inteligentne transportne sustave, Zagreb

Strikinac, Filip
Upravljanje promjenjivim ograničenjem brzine primjenom ojačanog učenja za prometne tokove s umreženim autonomnim vozilima., 2022., diplomski rad, diplomski, Fakultet prometnih znanosti / Zavod za inteligentne transportne sustave, Zagreb

Vrbanić, Filip
Okruženje za simulacije sustava za upravljanje promjenjivih ograničenja brzine na gradskim autocestama zasnovano na dubokom učenju., 2019., diplomski rad, diplomski, Fakultet prometnih znanosti / Zavod za inteligentne transportne sustave, Zagreb

Vrbanić, Filip
Pripadnost mjesnoga govora Rinkovca bednjansko- zagorskomu dijalektu kajkavskoga narječja., 2018., diplomski rad, preddiplomski, Filozofski fakultet, Rijeka

____________________

Broj zapisa: 23
Izvezeno sa https://www.bib.irb.hr:8443/index.php/pretraga/?operators%3Dand%7C37197%7Ctext%7Cprofile
Stranica /
