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A new Approach to Unification of Potential Fields Using GLT Model.  // CASYS&#39;01-Absract Book / Dubois, Daniel M. (ur.).
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Šitum, Željko
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Novaković, Branko; Tuleković, Petar; Šoć, Dejan; Peh, Branko; Prica, Mladen
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Novaković, Branko; Peh, Branko; Prica, Mladen
Kompjutorski proračun plinske mreže grada Rijeke, Zagreb, 1985.., 1985. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko; Tuleković, Petar; Šoć, Dejan
Idejno rješenje katodne zaštite plinske mreže grada Rijeke, 1985.., 1985. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Autmatizacija i vođenje toplinskih i strujnih procesa, nastavak II., 1985. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).

Novaković, Branko; Šoć, Dejan; Tuleković, Petar
Idejno rješenje glavnih mjerno-regulacijskih stanica FMRS-GB i GC za plinsku mrežu grada Rijeke, 1985.., 1985. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko; Šoć, Dejan; Tuleković, Petar
Idejno rješenje mjerno-regulacijskih stanica SMRE, C8 i MRS plinske mreže grada Rijeke, 1985.., 1985. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Kontrolni proračun prestrujnog ventila NO-15, proizvod "Hlađenje", Zagreb, 1984.., 1984. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Kontrolni proračun prolaznih ventila tipa HP, NO-200, NO-250 i NO-300, proizvod "Hlađenje", Zagreb, 1984.., 1984. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Idejni projekt regulacije tunela za hlađenje parafina, INA - Rafinerija, Rijeka, 1983.., 1983. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko; Tuleković, Petar; Šurina, Tugomir; Kecman, Vojislav; Rukljač, Bruno
Projekt regulacije pritiska plina u visokotlačnom plinskom postrojenju, TANG - Nova Gradiška, 1983.., 1983. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Kontrolni proračun dimenzija prolaznih ventila tipa HP, NO-20 do NO-40, proizvod "Hlađenje", Zagreb, 1983.., 1983. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).
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Automatizacija i vođenje toplinskih i strujnih procesa, nastavak., 1983. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).
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Novaković, Branko; Tuleković, Petar; Šurina, Tugomir; Kecman, Vojislav
Idejno rješenje za regulaciju pritiska plina u visokotlačnom plinskom postrojenju TANG, Nova Gradiška, 1982.., 1982. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).
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Novaković, Branko
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Razvoj programa za sintezu multivarijabilne regulacije na digitalnom stroju., 1981. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).
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Automatizacija kontinuiranih multivarijabilnih procesa., 1980. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).
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Linearni model u prostoru stanja termoenergetskog bloka s protočnim generatorom pare., 1979. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).
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Usporedna analiza procesnih računala koji su u kratkoročnom investicijskom programu u tvornicama sementa u nas., 1978. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Strukturna analiza, sinteza i optimiranje složenih multivarijabilnih procesa., 1978. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).

Novaković, Branko
Tipizacija i regulacija evaprativnih kondenzatora rashladnih medija, Hlađenje, Zagreb, 1978.., 1978. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).
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Dinamika trokomponentne regulacije parnog kotla, prikaz u prostoru stanja., 1977. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Projekt automatiziranog postrojenja za hlađenje strojeva za prešanje plastičnih masa, "SOLID", Subotica, 1977.., 1977. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).
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Projekt trokomponentne regulacije parnog kotla, INA, Zagreb., 1976. (podatak o recenziji nije dostupan, elaborat/studija).

Novaković, Branko
Matematički model protočnog grijača zraka, prikaz u prostoru stanja., 1976. (podatak o recenziji nije dostupan, izvještaj).

Novaković, Branko; Grilec, Josip
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