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Tomić, Božidar
Sustav praćenja i transport proizvoda transportnim valjcima., 2016., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, računarstva i informacijskih tehnologija Osijek, Osijek

Brkić, Dario
Upravljanje hidrauličkim cilindrom pomoću pumpe upravljane frekvencijskim pretvaračem., 2016., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, računarstva i informacijskih tehnologija Osijek, Osijek

Bošnjak, Marko
Korisničko sučelje za programirljivi logički kontroler Modicon M340., 2016., diplomski rad, diplomski, Fakultet elektrotehnike, računarstva i informacijskih tehnologija Osijek, Osijek

Orlović, Nikolina
Određivanje parametara modela makete njihala primjenom genetičkog algoritma., 2015., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Radman, Danijel
Usporedba suvremenih metaheurističkih metoda za optimizaciju., 2014., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Milić, Zlatka
Upravljanje razinom tekućine pomoću regulatora po varijablama stanja., 2014., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Rakazović, Bojan
Upravljanje dizalom., 2014., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Mazanik, Domagoj
Implementacija particle swarm optimisation algoritma u .NET okviru., 2013., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Lazić, Srđan
Nadzorno upravljanje sustavom za održavanje uvjeta u morskom akvariju., 2013., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Ralić, Igor
Navigacija mobilnog robota uz nadzorno upravljanje pomoću mobilne aplikacije., 2013., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Penić, Dijana
Navigacija mobilnog robota pomoću 3D kamere i hibridne metričko – topološke karte., 2013., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Eberhard, Miroslav
Algoritam za nadzorno upravljanje sustavom grijanja, ventilacije i klimatizacije temeljen na dinamičkom modelu., 2013., diplomski rad, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Boćan, Marko
Mobilni robot upravljan pomoću nepomične kamere., 2013., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Banović, Mladen
Određivanje pozicije mobilnog robota pomoću nepomične kamere., 2012., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Vukić, Berislav
Mogućnosti primjene metoda za segmentaciju slike za raspoznavanje voca., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Stanković, Vedran
Mjerna osjetila (senzori) u procesnoj automatizaciji., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Relatić, Marin
Sastavljanje rasporeda sati primjenom genetskog algoritma., 2012., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Balatinac, Ivan
Sinteza regulatora razine tekućine u spremniku metodom postavljanja polova., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Špoljarić, Ivan
Kompenzacija trenja pomoću samopodešavajućeg neizrazitog regulatora., 2012., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Stevanović, Milidar
Samopodešavajuci regulator razine tekućine u spremniku., 2012., diplomski rad, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Kvolik, Ivan
Sustav upravljanja troosnim robotskim manipulatorom uz primjenu računalnog vida., 2012., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Radović, Nikola
Primjena genetskog algoritma na projektiranje mikrovalnih antena., 2012., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Kokanović, Mato
Adaptivni regulator za upravljanje razinom tekućine metodom gain scheduling., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Radošević, Iva
Upravljanje jednostavnim mehaničkim procesom metodom postavljanja polova i krivulje mjesta korijena., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Vujanović, Valentina
Sinteza regulatora temperature zraka primjenom Bodeovog dijagrama te prema Ziegleru i Nicholsu., 2012., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Penić, Dijana
Pozadina nekih praktičnih postupaka za podešavanje regulatora., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Čubra, Danko
Implementacija upravljačkog algoritma u laboratorijskom postrojenju za uskladištenje tekućine., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Gudelj, Ivan
Uvod u programiranje u Microsoft Robotics Developer Studio 2008., 2011., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Pul, Ivan
Analiza prijelaznih pojava programskim paketom MATLAB., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Tomljenović, Davor
Korisničko sučelje za nadzorno upravljanje mobilnim robotom., 2011., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Vidović, Ivan
Lokalni deskriptori temeljeni na histogramu orijentacije gradijenta svjetline slike., 2011., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Bogdan, Darjan
Korisničko sučelje za simulaciju upravljanja sustavom od dva spregnuta spremnika tekućine., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Štimac, Slavko
Trodimenzionalna rekonstrukcija scene na temelju slika snimljenih iz više pogleda metodom bundle adjustment., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Boćan, Marko
Određivanje parametara modela laboratorijskog postrojenja za uskladištenje tekućine primjenom genetičkog algoritma., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Glavaš, Andrija
Slijeđenje značajki kroz niz slika na temelju lokalnih deskriptora., 2011., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Pejić, Nikola
Upravljanje njihalom s pomičnim uporištem po varijablama stanja., 2011., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Raljević, Marko
Navigacija mobilnog robota pomoću računalnog vida na temelju hibridne metričko-topološke karte okoline., 2011., diplomski rad, diplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Radman, Danijel
Podešavanje regulatora protoka u sustavu s dva spremnika tekućine prema Ziegleru i Nicholsu te pomoću krivulje mjesta korijena., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Kurtagić, Dino
Trodimenzionalna rekonstrukcija scene iz dvije slike., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Levanić, Dragutin
Analiza i sinteza sustava upravljanja obrnutim njihalom., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Rogić, Ivan
Analiza i sinteza sustava upravljanja magnetskom levitacijom., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Vukić, Mato
Analiza i sinteza sustava upravljanja toplinskim izmjenjivačem., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Božić, David
Sinteza PI regulatora razine prema tehničkom i simetričnom optimumu., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Majić, Adriana
Podešavanje regulatora temperature u procesu miješanja prema Ziegleru i Nicholsu te pomoću bodeovog dijagrama., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Luketić, Dino
Sinteza PID-regulatora razine metodom krivulje mjesta korijena., 2010., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Podoreški, Ivan
Regulacija razine tekućine u sustavu od dva spojena spremnika., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Šojo, Robert
Matematički model laboratorijske makete njihala., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Grgić, Boris
Matematički model laboratorijskog postrojenja za uskladištenje tekućine., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Banović, Mladen
Mjerenje pozicije i kuta njihala s pokretnim uporištem pomoću računalnog vida., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Kvolik, Ivan
Detekcija pokretnih objekata korištenjem optičkog toka., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Dželajlija, Aleksandar
Sustav upravljanja mobilnim robotom uz nadzor preko bežične veze., 2009., diplomski rad, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Gagro, Mirko
Sinteza regulatora laboratorijske makete njihala metodom postavljanja polova., 2009., diplomski rad, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Biserović, Admir
Realizacija nadzora procesa u laboratorijskom postrojenju za uskladištenje tekućine., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Vrgoć, Danijel
Vladanje regulacijskog kruga pri ulasku nekog elementa u zasićenje i poboljšanje kakvoće regulacije za ovaj slučaj., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Đurđević, Dario
Problemi sinteze regulatora u regulacijskim krugovima s transportnim kašnjenjem., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Petković, Bojan
Sustav za nadzorno upravljanje laboratorijskom maketom njihala., 2009., diplomski rad, preddiplomski, Elektrotehnički fakultet, Osijek

Nyarko, Emmanuel Karlo
Učenje dinamičkih neuronskih mreža genetičkim algoritmom., 2001., diplomski rad, Elektrotehnički fakultet, Osijek
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