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Laboratorijski model viševarijabilne regulacijske staze vođene osobnim računalom.  // Zbornik radova KoREMA 39 (1994), 1. svezak
Zagreb: Udruga KoREMA, Zagreb, 1994. str. 436-439 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Petrijeve mreže - Primjena u modeliranju, analizi i vođenju fleksibilnih sustava.  // Zbornik radova BIAM-94, 1. svezak, 1994 / Šurina, Tugomir (ur.).
Zagreb: KoREMA, Zagreb, 1994. str. F-11 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Liščić, Igor; Novaković, Branko; Furač, Zvonimir
Primjena umjetne neuronske mreže u upravljanju industrijskim robotom.  // Zbornik radova KoREMA 38 (1993), 1. svezak
Zagreb: Udruga KoREMA, 1993. str. 458-461 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Vođenje fleksibilne obradne ćelije.  // Zbornik radova KoREMA 38 (1993), 1. svezak
Zagreb: Udruga KoREMA, 1993. str. 703-706 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Neuronske mreže i vođenje u robotici i FPS: Konceptualni pregled.  // Zbornik radova 4. SONT, (1993), 2. svezak
Zagreb: Udruga inženjera i tehničara Hrvatske, Zagreb, Berislavićeva 6, 1993. str. 31-34 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)

Furač, Zvonimir; Pavić, Ante
Kompjuterizacija postupka mjerenja nadvisa na polutki kliznog ležaja.  // Zbornik radova I - 1. Savjetovanje proizvodnog strojarstva Hrvatske / R. Cebalo (ur.).
Zagreb, 1992. str. E.55-E.63 (predavanje, domaća recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Mogućnost redukcije dinamičkog modela industrijskog robota.  // Zbornik radova BIAM 92 / Šurina, Tugomir (ur.).
Zagreb: Udruga BIAM, 1992. str. E-16 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Rješenje inverznog kinematičkog problema petosnog alatnog stroja pri obradi prostornih ploha.  // Zbornik radova: III Simpozij o novim tehnologijama
Zagreb: Elektrotehničko društvo Zagreb, Berislavićeva 6, 1991. str. 51-54 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Pregled metoda za modeliranje i vođenje fleksibilnih proizvodnih sistema.  // Zbornik radova: III Simpozij o novim tehnologijama
Zagreb: Elektrotehničko društvo Zagreb, Berislavićeva 6, 1991. str. 46-50 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Sinteza vođenja industrijskog robota eksternom linearizacijom.  // Zbornik radova 22. Savjetovanja proizvodnog mašinstva Jugoslavije
Ohrid: Udruga proizvodnog mašinstva Jugoslavije, 1989. str. 263-270 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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Simulacija upravljanja indstrijskim robotom rotacijske strukture.  // Zbornik radova JUROB 1989
Beograd: Udruga JUROB, 1989. str. 4.105-4.109 (predavanje, međunarodna recenzija, cjeloviti rad (in extenso), znanstveni)
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